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Elektrische Antriebslosungen: Serie LE
einfach wie Pneumatik — flexibel wie Elektrik

N
5



Willkommen bei der neuesten Ergéanzung unserer ,,maB3geschneiderten”
elektrischen Antriebe Serie LE. Das Konzept unserer elektrischen Antriebe reicht
von Antriebe, von ,einfach zu verwenden” bis hin zu ,,enorm leistungsfahig“.

Die neuen elektrischen Antriebe der Serien LEL und LEP kombinieren die kleine BaugréBe von normalen
luftbetétigten Zylindern mit der einfachen Einstellbarkeit der aktuellen Serie LE von elektrischen
Antrieben. Das neue elektrische Antriebskonzept ist jetzt auch fiir den Card Motor LAT3 verfiigbar.

Und mehr noch: Transportlast und -geschwindigkeit kénnen mit der neuen AC-Servomotorsteuerung
LECS, einer andersartigen Steuerung fiir elektrische Antriebe, die die bisherigen Grenzen erweitert und
bemerkenswerte Leistung mit erstaunlich hoher Auflosung bietet, spiirbar verbessert werden.

Warum ,,maBgeschneiderte” elektrische Lésung?

Mit dem SMC-Portfolio an Steuerungen und Positioniermechanismen haben Sie die Wahl, wie einfach /
komplex Sie die Betriebsvorteile unseres LE Produktsortiments erleben wollen: mit einfach zu bedienenden
Betriebsarten oder indem Sie alle enorm leistungsstarken Funktionen fur Ihre Anwendung nutzen.

Von ,.einfach zu verwenden“ bis hin zu ,,enorm leistungsfahig"“

Stufe 1 - Voreingestellte Antriebsparameter reduzieren die Komplexitat und den Zeitaufwand flr die
Programmierung und erméglichen eine schnelle Inbetriebnahme mit dem programmierfreien
Controller LECP1

Stufe 2 - Einfache, schrittweise Programmierung, mit voreingestellten Antriebsparametern, gewahrleistet
eine problemlose Installation und einen einfachen Betrieb mit der einfach einstellbaren Software
und dem LECLI6 Controller

Stufe 3 - Exakte Stellungs-, Geschwindigkeits- und Kraftsteuerung ohne Notwendigkeit weiterer
Einstellungen an den neuen AC Servomotorverstérkern LECS, die zudem niederfrequente
Schwingungen der Maschine und Abweichungen zwischen Befehlswert und tatsachlicher
Bewegung kontrolliert

Was immer Sie brauchen, was immer Sie einsetzen... Erleben Sie den Zugewinn fiir Ihre
Automationsaufgaben!
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Serie LEFa-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.a-.

Elektrischer Antrieb mit Kugelumlauffihrung

Kugelumlaufspindel

-

J\

Riemen

Elektrischer Antrieb mit FUhrungsstangen

Hub Nutzlast [kg] |Geschwin-|Antriebs-| Positionier- | Controller /
Antriebsart|  Motorart Serie digkeit | spindel |genauigkeit| Verstarker
[mm] } . .
horizontal | vertikal | [mm/s] [mm] [mm] Serie
. 9 2 10 bis 500| 10
LEFS16 50 bis 500
10 4 5 bis 250 5
20 75 |12bis500| 12 Serie
. IS
LEFS25 | 50 bis 600 _ LECPG
Schrittmotor 20 15 6 bis 250 6 Serie
40 10 16 bis 500| 16
LEFS32 | 50 bis 800 LECP1
3 45 20 8 bis 250 8
Sﬁgj'eﬂ;gb 50 20 bis 500| 20 =002 Sere
— S
LEFS40 | 150 bis 1000 : LECPA
60 23 |10bis250| 10
A 7 2 10 bis 500| 10
LEFS16A | 50 bis 500 -
Servomotor 10 4 5 bis 250 5 Serie
11 2.5 |12bis500| 12
LEFS25A | 50 bis 600 5 LECAG
18 5 6 bis 250 6
LEFB16 |300 bis 1000 1 48 bis 1100 Serie
Schrittmotor | LEFB25 300 bis 2000 5 — |48 Dbis 1400| 48 ::Egi?
LEFB32 |300 bis 2000 14 48 bis 1500 +0.1 LECPA
. LEFB16A |300 bis 1000 1 Seri
Riemen- _ : erie
48 bis 2000| 48
antrieb | SSMVOMOIOT [T EEBaEA [300 bis 2000] 2 LECA6
! Serie
AC-Servomotor LEFB25 300 bis 2000 5 LECSA,
(100/200/ | LEFB32 |300 bis 2500| 15 — |max. 2000| 54 +£0.08 LECSB,
400 W) . LECSS,
LEFB40 |300bis3000| 25 LECSC
20 8 | max900 | 12 Serie
LEFS25S | 50 bis 600 LECSA
20 15 max.450 6 .
AC-Servomotor 40 | 10 1000| 16 LSEeCrISeB
max.
Kugelumlauf- |~ (100/200/ | LEFS32S | 50 bis 800 . +0.02 .
spindelantrieb 400 W) 45 20 max.500 8 Serie
LECSS
. 50 15 max.1000 | 20 )
LEFS40S |150 bis 1000 Serie
60 30 max.500 10 LECSC
Serie LEL.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-.o-
Neuer platzsparender elektrischer Antrieb mit niedriger Bauhéhe
e Enorm niedrige Gesamthéhe von nur 48 mm
e Ausfuhrung mit Gleitfhrung und Kugelfthrung:
Gleitfuhrung: geringere Gerauschentwicklung (max. 60 dB)
Kugelfuhrung: héhere zulassige Geschwindigkeiten (1000 mm/s); héhere
zulassige dynamische Momente
e Optionale Motorbremse fur den Motor
e Handhilfsbetatigung am Motor fur den Einrichtbetrieb
e Position und Geschwindigkeit sind einstellbar
Geschwin- |positioniergenauigkeit| Controller /
Modell Lager [Zl;:)] (horELcJ)thtl:St[k ] digkeit [mgm] ¢ Verstarker
¢ [mmy/s] Serie
e . ’ Serie
leitfth 1 +0.1
LEL25M Gleitfthrung bis 1000 3 bis 500 +0 LECPS,
. . . LECP1,
LEL25L Kugelfihrung bis 1000 5 bis 1000 +0.1 LECPA
Y
< SVC 3

Antrieb mit Kugelumlauffiihrung fiir alle Arten von Transferanwendungen
e Antrieb in flacher Ausfuhrung (46 mm Hohe bei BaugréBe 16)

¢ Einfache Installation: Montagebefestigung von auBen zuganglich
e Zwei Antriebsarten: Kugelumlaufspindel (LEFS) / Riemen (LEFB)
e Zwei Motoroptionen: Schrittmotor/Servomotor
e Optionale Motorbremse

¢ Arbeitshiibe bis 2000 mm

¢ Nutzlast bis bis 60 kg




Serie LEY-a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a--a-.a-.a--a--a--a-

Elektrischer Zylinder

axiale Motorausfuhrung

Ausgezeichnete Geschwindigkeitsteuerung und Positionierung mit

Kolbenstange speziell fiir Anwendungen mit Schub- und Zugbewegungen

e Kugelumlaufspindelantrieb mit Servomotor oder Schrittmotor

e Positioniergenauigkeit 0.02 mm

e Standard Signalgeber k6nnen montiert werden

¢ Flexible Montagemdglichkeiten mit drei Positionen bei direkter Montage und drei
Arten von Befestigungselementen plus Befestigungen am Kolbenstangenende

* Motor-Montagerichtung kann gewahlt werden

e Optionale Motorbremse

e | anghub bis 500 mm

Serie LEYLID - axiale Motorausfiihrung
¢ Verringerte Hohe, da der Motor an das Ende des Antriebs montiert wird.

' Hub Schubkraft vertikale Ge;chwln— Splindel- Posmc?nler‘— Contr?ller/
Motorart Serie Nutzlast digkeit  |steigung|genauigkeit| Verstéarker
[mm] [N] )
[kal [mm/s] [mm] [mm] Serie
38 2 15 bis 500 10
LEY16] | 30 bis 300 74 4 8 bis 250 5
141 8 4 bis 125 25 Serie
122 8 18 bis 500 12 LECP6
Schrittmotor |LEY25[] | 30 bis 400 238 16 9 bis 250 6
452 30 5 bis 125 3 Serie
189 11 24 bis 500 | 16 LECP1
LEY32(] | 30 bis 500 370 22 12 bis 250 8
707 43 6bis125 | 4 Serie
283 13 24 bis 500 16 LECPA
LEY40C] | 30 bis 500 553 27 12 bis 250 8
1058 53 6 bis 125 4
30 2 15 bis 500 10
) - +0.02
LEY16JA| 50 bis 300 58 4 8 bis 250 5 max.
Servomotor 111 8 4 bis 125 25 Serie
35 3 18 bis 500 12 LECA6
LEY250JA| 50 bis 400 72 6 9 bis 250 6
130 12 5 bis 125 3
131 8 900 12 Serie
LEY250]S| 30 bis 400 255 16 450 6 LECSA
485 30 225 3 .
157 (197) 9(12) 1200 (1000) (20 (16) serie
AC-Servomoto . LECSB
LEY32[1S | 30 bis 500 | 308 (385) 19 (24) 600 (500) | 10(8)
(100/200/ Serie
588 (736) 37 (46) 300 (250) | 5 (4)
400 W) LECSC
521 19 1000 20
LEY63[IS | 100 bis 800 1012 38 500 10 Serie
1910 72 250 5 LECSS

# () gibt den Wert bei Wahl der Motoreinbaulage "axial" an.

O
:




Serie LEYG £000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Elektrischer Zylinder mit Fihrungsstange Hohe Steifigkeit durch zusétzliche Fiihrungsstangen
e Positionieren mit bis zu 64 Positionen

e 2 Motorarten erhaltlich (Servo- und Schrittmotor)

e Optionale Motorbremse fur den Motor

. Hub Schubkraft vertikale Ge;chv\.nn— Sp{ndel— Contr?ller /
Motorart Serie [mm] IN] Nutzlast digkeit steigung Verstérker
[kal [mm/s] [mm] Serie
38 1.5 15 bis 500 10
LEYG16[] 30 bis 200 74 3.5 8 bis 250 5
141 7.5 4 bis 125 2.5
122 7 18 bis 500 12 Serie
LEYG250 30 bis 300 238 15 9 bis 250 6 LECP6
452 i .
Schrittmotor ° 29 5 bis 125 E Serie
189 9 24 bis 500 16 LECPA
LEYG32[] 30 bis 300 370 20 12 bis 250 8
. 707 41 6 bis 125 4 Serie
axiale Motorausfuhrung 83 » 52 bis 300 s LECPA
LEYG40[] 30 bis 300 553 25 12 bis 150 8
1058 51 6 bis 75 4
30 1.5 15 bis 500 10
LEYG16[JA 30 bis 200 58 35 8 bis 250 5
Servomotor 111 7.5 4 bis 125 25 Serie
35 2 18 bis 500 12 LECA6
LEYG25[JA 30 bis 300 70 5 9 bis 250 6
130 11 5 bis 125 3
31 7 900 12 Serie
LEYG2500S | 30 bis 300 255 15 450 5 LECSA
485 29 225 3 Serie
AC-Senvomotor || evaaars | 30 bis 300 - ’ - - HEesE
(100/200 W) 308 17 600 10 Serie
588 35 300 5
LECSC
197 10 1000 16
LEYG325[1DS | 30 bis 300 385 20 500 8 Serie
736 44 250 4 LECSS

O
:



Serie LES 00 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Elektrischer Kompaktschlitten Kompaktschlitten fiir schnelle, kontrollierte und Pick-and-Place-Anwendungen

e Positionieren mit bis zu 64 Positionen

e Verringerte Taktzeit: max. Beschleunigung 5000 mm/s?, max. Geschwindigkeit
400 mm/s

e 2 Motorarten erhaltlich (Servo- und Schrittmotor)

e Optionale Motorbremse fur den Motor

integrierter Motor

)
4
’ Series LESHOR - Grundausfiihrung
Grundausfuhrung (R type) e Kompakt und Platz sparend durch integrierten Motor
e Zwei Montagevarianten (oben und unten)

Series LESHLID - axiale Motorausfiihrung
¢ Motor axial montiert, Ausfuhrung mit verringerter Breite und Hohe
e Kompakte Einheit mit verringerter Breite und Héhe

® Baubreite um 45% reduziert

Series LESHLIL - symmetrische Ausfiihrung
e Platzersparnis durch Parallelmontage
e Schutz vor Herabfallen von Werkstlcken

Hub max. Nutzlast [kg] Geschwin- | Spindel- | Controller /
Motorart Serie [mm] digkeit steigung | Verstéarker
horizontal | vertikal [mm/s] [mm] Serie
LESH8OI 50,75 2 0.5 10 bis 200 4
1 0.25 20 bis 400 8
: Serie
6 2 10 bis 200 5
LESH16] 50, 100 : LECP6
) 4 1 20 bis 400 10
Schrittmotor Serie
9 4 10 bis 150 8
LESH250 | 50,100, 150 e LECP1
ale Mot wh (D type) 6 20 bis 400 16
axiale Motorausfuhrun e ;
9P 2 05 10 bis 200 4 Serie
LESH8[JA 50, 75 LECPA
1 0.25 20 bis 400 8
5 2 10 bis 200 5
LESH160JA 50, 100 ©
2.5 1 20 bis 400 10
Servomotor Serie
6 2.5 10 bis 150 8
LESHZSEA 50, 100, 150 o LECAG
4 1.5 20 bis 400 16
SEHE LEP ceccccccccccsccccccccscsssssscasssssssssessssssssssssssssssssssscsssssscessssssosssssssssssssssscssssssosssssssssssss
Elektrische Antriebe Miniaturausfihrung mit Neue Antriebsserie in Miniaturausfiihrung mit kompakten Abmessungen und
Kolbenstange - Series LEPY geringem Gewicht
Elektrische Antriebe Miniaturausfihrung mit o Kompakt bei geringem Gewicht
Schlitten - Series LEPS ¢ Die Motorart kann passend zur Anwendung ausgewahlt werden:

Ausfuhrung mit hoher Schubkraft/Grundausftihrung
Kompakte und leichte Motorausfihrung (nur BaugréBe 10)
e Handhilfsbetatigung am Motor fur den Einrichtbetrieb
e Max. Schubkraft: 50 N
¢ Positioniergenauigkeit: £0.05 mm
e Position, Geschwindigkeit und Kraft kénnen eingestellt werden (64 Punkte)

Spindel- max. Nutzlast [kg] |max. Geschwindigkeit| controller /
Ausfuhrung Brgg'e ['r_inL;Tt])] steigung Schubkraft [N] (horizontal) [mmy/s] (horizontal) | verstarker
¢ [mm] [Gundausiinung| kompakt |Grundausiihung] kompakt |Gundausihung] kompakt | Serie
iniaturausfiran 4 14 bis 20 1.0 10 bis 150 )
m'n ll(ol:be:sl:n "eg 6 2550 8 | 7010 0.75 ~  |20bis300] L?E%IF?G
LEPY 9 75 5 25 bis 50 | 24 bis 40 2.0 10 bis 200
10 10 12.5 bis 25| 12 bis 20 1.5 20 bis 350 Serie
- ’ 4 | 14bis20 1.0 10 bis 150 LECP1
Miniaturausfihrung. 6 - — — - —
e 8 7 bis 10 0.75 20 bis 300 )
mit Schlitten 25, 50 _ : , Serie
LEPS o 5 | 25D0is 50 | 24 bis 40 2.0 10 bis 200 LECPA
10 [12.5bis 25| 12 bis 20 15 20 bis 350

SvC
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Serie LER seccccccccccccccccccccsscccccccccccssccccccccccsssccccccccccsssssccccccccssssscccccccsssssscccccccsssssssccccccccss

Elektrischer Schwenkantrieb

Kompakter, leistungsfahiger, leicht einstellbarer elektrischer Schwenktisch mit
Positions-, Geschwindigkeits- und Beschleunigungs-/Verzégerungsteuerung

¢ Positionieren mit bis zu 64 Positionen

* Max. Schwenkwinkel 320°

e Max. Drehmoment 10 Nm (einstellbar)

e Beschleunigung max. 3000°/s?

Drehmoment [Nm] max. Geschwindigkeit [°/s] Positioniergenauigkeit [°] Controller /
BaugroBe | Grundaus- hohes Grundaus- hohes Grundaus- hohes Verstarker
fuhrung Drehmoment fuhrung Drehmoment fuhrung Drehmoment Serie
LER10 0.2 0.3 Serie
+0.05 LECPS,
LER30 0.8 1.2 420 280 (Ende: +0.01)* LECP1,
LER50 6.6 10 LECPA
+ Wert gilt, wenn ein externer Anschlag montiert ist.

Serle LEH cccccccccccccccccccccccccccccccccccccccccccsccssscccccssssccsscccccsssscssssccccsssssssssccccsssscscssccccsssscccne

Elektrischer Greifer

LEHZ

Serie LEHZ - Elektrischer 2-Finger-Greifer

Hochkompakte Bauform und geringes Gewicht, mit zahlreichen Haltekraften

¢ Mit Schutz gegen Herunterfallen der Werkstlcke (alle Serien mit
Selbst-Verriegelungsmechanismus)

¢ Energieeinsparung der Selbst-Verriegelungsmechanismus verringert die
Leistungsaufnahme

o Mit Greifer-Uberprufungsfunktion

Serie LEHZJ - Elektrischer 2-Finger-Greifer mit Staubschutz
e Staubschutzabdeckung mit abgedichteter Konstruktion (erfullt IP50)

Serie LEHF - Elektrischer 2-Finger-Greifer
e | anghubbetrieb, fur das Halten verschiedener Werksttckarten
® Flache Bauform

Serie LEHS - Elektrischer 3-Finger-Greifer
e Zum Halten runder Werkstlicke, innen und auBengreifen moglich

. Haltekraft [N] Offnungs-/ Controller /
Serie BaugroBe Gesam[tnirrg]elts ub SchlieBgeschwindigkeit | Verstarker
Standard | Kompakt [mm/s] Serie
10 4 , 2 bis 6 )
6 bis 14 5 bis 80
16 6 3 bis 8
20 10
LEHZ 16 bis 40 | 11 bis 28 5 bis 100
25 14
32 22 52 bis 130 — ;
5 bis 120 series
40 30 84bis210| — LECP6
10 4 6bis 14 3 bis 6 5 bis 80 Series
is is
vz 16 6 4bis8 LECP1
20 10 i
16 bis 40 | 11 bis 28 5 bis 100 series
25 14 LECPA
10 16 (32) A 3bis7 5 bis 80
LEHE 20 24 (48) A 11 bis 28
32 32 (64)Am 48 bis 120 5 bis 100
40 40 (80) A 72 bis 180
Anm) (): Langhub
) Haltekraft [N] Offnungs-/ Controller /
Serie BaugroBe Gesam[trirnt])iatshub SchlieBgeschwindigkeit | Verstarker
Standard | kompakt [mm/s] Serie
10 4 2.2bis5.5|1.4bis 3.5 5 bis 70 .
- - - Series
s 20 6 9 bis 22 7 bis 17 5 bis 80 LECP6
LEH '
32 8 36 bis 90 — 5 bis 100 LECP1,
- X LECPA
40 12 52 bis 130 — 5 bis 120




Serie LEJ..o.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.

LEJB

Hohe Festigkeit mit Doppel-Linear Kugelumlauffiihrung

¢ Niedrige Bauhthe / niedriger Lastenschwerpunkt (62 mm Hohe)

® Reduziertes Gewicht

* Hohe Prazision und hohe Festigkeit durch Doppelachsen-Linearfirung
e Kompatible mit AC Servomotortreiber

Serie LEJS - Kugelumlaufspindel

* Nutzlast: 85 kg

e Positions Wiederholgenauigkeit: +/- 0.02 mm

e Max. Beschleunigung/Verzdégerung: 20000 mm/s?

Serie LEJB - Riemen

e Max. Hub: 3000 mm

* Max. Geschwindigkeit: 3000 mm/s

e Max. Beschleunigung/Verzdégerung: 20000 mm/s?

Serie | Grege | Mmax. Nutzlast Hub
[ka] [mm]
40 55 200 bis 1200
LEJS
63 85 300 bis 1500
40 20 200 bis 2000
LEJB
63 30 300 bis 3000

Serie LECoo-oo.oo.oo.oo.oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-oo-

e ]

Serie LECP1 Programmierfreier Controller

Verkiirzter Einstellungs- und Inbetriebnahmeaufwand durch Antriebsparametervoreinstellung
® Geeignet fur die Serien LEF, LEL, LEY, LES, LEP, LER, LEH

¢ 14 Positionierpunkte sind einstellbar

e Geschwindigkeit und Beschleunigung tUber Schalter, in 16 Stufen einstellbar

e Spannungsversorgung ftr Antrieb und Controller sind getrennt, ohne Software in Betrieb zu nehmen

Serie LECPA

Schrittmotorverstéarker - Pulseingang-Ausfiihrung

e Geeignet fur die Serien LEF, LEY, LES, LEP, LER, LEH

® Beliebige Positionierung durch Verwendung von Pulssignalen - Antrieb kann von einer
Positioniereinheit angesteuert werden

Serie LECLJ6 Controller mit Schrittdaten-Eingang

Einfache Programmierung durch leicht bedienbare Software und Handbediengeréat

® Geeignet fur die Serien LEF, LEL, LEY, LES, LEP, LER, LEH

e FUr Schrittmotoren und Servomotoren (nicht alle Antriebsserien)

e Verwendbar fur Positionieraufgaben bis 64 Positionen im Positionierbetrieb oder im Kraftmodus
(vgl. Pneumatik)

e Spannungsversorgung fur Antrieb und fur den Controller sind getrennt

* Software oder Handbediengeréat fir Parametereingabe notwendig

Serie LECS - AC-Servomotor-Endstufe
Laufruhige Positionierung, Geschwindigkeits- und Kraftsteuerung ohne zusétzliche Einstellungen
* Geeignet fur die Serien LEY, LEFS, LEJ
e | ECSA - Impulseingang-/Positionierungsausfiihrung
Inkremental-Encoder 17-bit (Auflésung: 131072 Imp./U)
e LECSB - Impulseingang-Ausfuhrung
Absolut-Encoder 18-bit (Auflésung: 262144 Imp./U)
e LECSS - SSNET Ill-Ausfthrung
e | ECSC - CC-Link-Ausfthrung
e Servoeinstellung mit Autotuning

SvC
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Serie LEC...o.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.oo.o

Gateway Serie LEC-G

verwendbare Feldbusprotokolle:

® Zwei Betriebsarten:
Eingabe der Schrittdaten: Betrieb mit Schrittdaten, die im Controller voreingestellt sind.
Eingabe der numerischen Daten: Der Antrieb verwendet fur den Betrieb Werte, wie z. B. Position

und Geschwindigkeit, aus der SPS
* Die Werte fur Position, Geschwindigkeit kdnnen Uber die SPS ausgelesen werden

SPS

Feldbus-
netzwerk

Gateway-
Einheit (GW)

protokolle
max. Zahl der Controller,

verwendbare - ¢:93
Feldbus- CCoLink DeviceNet- W EtherNet/IP-

5

e Die Antriebe der Serie LE sind mit Feldbusprotokollen verwendbar
e Umetzungseinheit fur Feldbusnetzwerk und serielle Kommunikation mit der Serie LEC

CCrLink M pevicener> W EtherNet/P>>

serielle
Kommunikation

RS485 his z2u 12 Controller
konnen angeschlossen
werden

12

y

die angeschlossen 12 8
werden konnen
24 VDC fur
Spannungs- Gateway-Einheit
versorgung

Kompatible Controller

Serie LEC

Kompatible elektrische Antriebe:

Elektrischer Elektrischer Elektrischer Antrieb/

Greifer Kompaktschlitten mit FUhrungsstange
Serie LEH Serie LES Serie LEY
ﬁ .--:"-'- e

Elektrischer Antrieb/ Elektrischer Antrieb/

Schwenkausftihrung Miniaturausftihrung
Serie LER Serie LEP

Elektrischer Antrieb/
mit Kugelumlauffuhrung
Serie LEF

" Elektrischer Antrieb/

mit Gleitfuihrung
Serie LEL

Schrittmotor- Servomotor-
Controller Controller
(Servo/24 VDC) (24 VDC)
serie LECP6 serie LECAG

—

O
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Contro"er-Ausﬁjhrungen...................................................................................................

10

Schnittstelle Encoder
Controller- kompatibler| Span- S PP T
" teuerungs-| Positionier-| Parallel- | Parallel- Position und T Auflésun
Ausfuhrung Motor nUNG | arfahren punkte |eingang | ausgang Gegicnhsvtvéﬂg%quen yp g
programmierfreier
Controller
Serie LECP1
Schrittmotor Parallel .
24 VDC 24 VDC 10 14 6 6 Bedientasten Inkremental 800
Schrittmotorantrieb —
o Ausfulhrung Software
= Pul§e|ngang Sehri Paralel (Controller-
. % Serie LECPA A ngilt\t/r[qgtor 24 VDC al;%e Impuls- 5 9 Einstellset) Inkremental 800
5 eingang Eingang
Parallelsignale |a ﬂ Teching Box
(Step No) 5 ol
S
o ©
’uo 2| Controller Software
EA 2 | Serie LECP6 (Controller-
Einheit " Z Einstellset) / Eingang
< Sehittmotor|, \pc| Parallel | g, i | as | | iemental | 800
g 24VDC 1/0 : @
=
% {
5 ’
z T
o
O | Controller Software
Serie LECA6 (Controller-
Einstellset) / Eingang
Teaching Box
Servomotor Parallel
24 VDG 24 VDC 10 64 ih 13 : Inkremental 800
»
AC-Servomotor-Endstufe Parallel
Inkremental-Ausfuhrung /O 7 6 4 Software
[ | Serie LECSA —
gl 100
_ﬁ AC-Servomotor| VAC Inkremental | 131072
200 | Impul- Puls Signaleingang wenn SPS
’J VAC |seingang (Einstellsoftware - MR-Konfigurator)
- | AC-Servomotor-Endstufe
2 | Absolut-Ausfihrung _
2| Serie LECSB | 100
© ' )
2 AC-Servomotor| VAC | Impul- Puls Signaleingang wenn SPS Absolut | 262144
— c 200 [seingang (Einstellsoftware - MR-Konfigurator)
mpulseingang J
Impulssignale é VAC
o}
S
N o
S | AC-Servomotor-Endstufe
Positionic- .g Absolut-Ausfihrung
reinheit g Serie LECSC 100
o AC-Servomotor| VAC | CC-Link _SPS (CC-Link-Master-Einheit) Absolut | 262144
,z‘~ 200 (Einstellsoftware - MR-Konfigurator)
I} VAC
°
€
o
© | AC-Servomotor-Endstufe
Absolut-Ausfihrung
Serie LECSS 100
d AC-Servomotor|  VAC  [sscneT | SPS (quitioniereinheit/Bewegungs-ControIIer) Absolut 262144
200 (Einstellsoftware - MR-Konfigurator)
VAC

O
:
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Serie LAT3 Kombinierte Transport-, Schub- und Messféhigkeiten in einem extrem diinnen und leichten

Card Motor Gehduse
. - ® 3 Funktionen in einer Einheit.
= e Hochkompakte Bauform (9 mm Hohe) und geringes Gewicht (130~250 g), Einfache Installation.
e Einfach zu programmieren durch einfache Eingaben:
Die Betriebseinstellungen lassen sich durch Eingabe von nur 3 Parametern vornehmen:
Zielposition + Positionierzeit + Nutzlast

e Card Motor-Controller: LATC4

Sensor (optischer . . . Positionier-
Hub Lineargeber) Linearmotor Linearfuhrung Schub genauigkeit Schubmessung max. Nutzlast max.
Modell Geschwin-
[mm] B R . max. momentaner o o ) ) o
Auflésung Ausflhrung Ausflihrung Schub Genauigkeit | Genauigkeit | horizontal | vertikal digkeit
LaTeF |10 126pm | Linearmotormit | oL 52N 5 pm £10 pm 100 g
20 beweglichen | '\ olumiauf 6N 500g 400 mm/s
LAT3 20 30 um Magneten 9 55N +90 um +100 ym 50g
Serie LEM : Serie LEMB
Elektrischer Antrieb _ Grundausfiihrung
Niedriger . o FUr geringe Lasten

" e Kombinierbar mit externer Fihrung
e | anghub

Gehausequerschnitt
Schlittenantrieb

LEMB

Serie LEMC

Ausfiihrung mit Kreuzrollenfiihrung
e Direktmontage des Werkstlcks

e | anghub

Serie LEMH

Ausfiihrung mit einfacher Prazisionsfiihrung

¢ Direktmontage des Werkstlucks

o Verflgt Uber hthere Momente als die Version mit Kreuzrollenfihrung
e FUr hohe Geschwindigkeiten

Serie LEMHT

Ausfiihrung mit doppelter Prazisionsfiihrung

¢ Direktmontage des Werkstlucks

o Verflgt Uber hohere Momente als die Version der Einfach-Linearfihrung
e FUr hohe Geschwindigkeiten

Serie BaugréBe | Hub [mm] | Schlittenhéhe [mm] | Transportgeschwindigkeit [mm/s] | Nutzlast [kg]

25 2000 40 1000 6

LEMB
32 2000 40 1000 1Al
25 2000 28 1000 10

LEMC
32 2000 37 1000 20
25 1000 28 2000 10

LEMH
32 1500 37 2000 20
25 1000 28 2000 10

LEMHT
32 1500 37 2000 20

Serie LEBQ Ausfiihrung/Kolbenstage mit Formteil:
Elektrischer Stopper-Antrieb e flach abgefréast
* Rolle
* Rollenhebel
Serie Hub Schubkraft | Transportgeschwindigkeit | Spindelsteigung | Controller / Verstarker
[mm] [N] [mm/s] [mm] Serie
Serie
LEBQ32 20 30 80 5 LECPS
LECP1,
LEBQ50 30 150 135 8 LECPA

O
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Ihr Kontakt

AxNum AG

Solothurnstrasse 142 e CH-2504 Biel/Bienne
T +41 (0)32 343 30 60
office@axnum.ch ¢ www.axnum.ch
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SMC CORPORATION (Europe)

Austria o +43 (02262622800  www.smc.at office@sme.at Lithuania ~ Z& +37052308118  www.smclt |t info@smclt.It

Belgium W +32(0)33551464  www.smepneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @ +31(0)205318888 www.smcpneumatics.nl  info@smepneumatics.l
Bulgaria & +359(0)2807670  www.smc.bg office @sme.bg Norway @ +47 67129020 WWWw.Smc-norge.no post@smc-norge.no

Croatia T +385(0)13707288  www.sme.hr office@sme.hr Poland B +48(0)222119616  www.smc.pl office@sme.pl

Czech Republic  Z& +420 541424611 WWw.smc.cz office @sme.cz Portugal @ +351 226166570  www.smc.eu postpt@sme.smces.es
Denmark T +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania B +40213205111 Www.smeromania.fo smeromania@smcromania.ro
Estonia = +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +78127185445  www.smc-pneumatik.ru - info@sme-pneumatik.ru
Finland & +358207513513  www.smci smcfi@sme.fi Slovakia B +421(0)413213212 www.sme.sk office@sme.sk

France % +33(0)164761000  www.sme-france.fr promotion@sme-france.fr | Slovenia @ +386 (0)73885412  www.smc.si office@sme.si

Germany = +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @ +34902184100  www.smc.eu post@smc.smees.es

Greece & +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46(0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu

Hungary & +36 23511390 www.sme.hu office@sme.hu Switzerland @& +41 (0523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Ireland & +353(0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @ +902124890440  www.smcpnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy & +39 0292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44(0)845 121 5122 www.smepneumatics.co.uk - sales@smepneumatics.co.uk
Latvia = +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv
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